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  کل، ی. مادیچیپ یم ينویلیا يها در دشت وریفاکس ر يرهایآژ يدورتر بود. صدا لومترهایهنوز ک ياول گذشت، اما آزاد واریاز د میت
شده   یتیدوم امن يهیها وارد لاکرد. آن تیفاضلاب هدا يهاکانال يمتروکه يِرا به سمت ورود هیبق زد، ینفس مکه نفس یدر حال

 .تمرکزنظارت م ستمیبودند: س

 

  ی میکنسول قد کی ن،یرزمی. زندازدیرا از کار ب یحرارت يها نیو دورب يرادار ستمیس د یبا  ییخروج نها يبرا دانستیم  کلیما
 .منتظرشان بود

 



 

 
 ) Knuth Optimization( يارهیزنج يهاچالشِ قفل: :  1ایستگاه عملیاتی   ���

ادغام هر دو کد برابر مجموع طول  ◌ٴ نهی. هزشوندیباز م  شدهيرمزنگار ي ها با ادغام کدهاقفل  :مسئله •
 هاست. آن 

 ) مصرف شود. نهی(هز يانرژ  نیکند که کمتر بیکدها را چنان با هم ترک د یبا کلیما  هدف : •
 .نهیادغام به يکاهش زمان محاسبه يبرا  ایپو یسینوکُنوث در برنامه يسازنهیاستفاده از به راهکار : •

 

 
 »! انیدارن م  کل،یشده بود: «ما رهیخ تورهایبا وحشت به مان "بگیت "حال،  نیدر هم

  م یها عظاند. حجم دادهدر کدام مناطق متمرکز شده ها یتا بفهمد گشت گشتیم  ییبه دنبال الگو یتیامن يهالاگ انیدر م  کلیما
دیکشیطول م  یلیساده خ يبود. جستجو . 

 

 

 
 ) Rabin-Karp( هاي امنیتیچالشِ لاگ:   2ایستگاه عملیاتی   ���

 . هزاران خط کدِ لاگ انیمشکوك) در م  يمختصات نگهبانان (الگو عیکردن سر دای پ  :مسئله •
ها برابر شوند، هدف با احتمال بالا پیدا شده  کارپ. اگر هش-در الگوریتم رابیناستفاده از تابع هش  راهکار : •

 . است



 

کردند. تنها راه عبور، حرکت در لحظاتی  هاي مختلف نوسان میسنسورهاي لیزري در راهرو پیش رو فعال شدند. لیزرها با فرکانس
 .دادندتشکیل می (LIS) ترین زیردنباله صعوديطولانی ها یکبود که فرکانس

 

 

 

 
 )O(n log(n))به روش   LIS(   چالشِ سنسورهاي لیزري   : 3 ایستگاه عملیاتی   ���

 .  هاي لیزرهاترین زیردنباله صعودي از فرکانسیافتن طولانی :   مسئله •
شود. تا نویز حرکت تیم به عنوان «خطاي محیطی» نادیده گرفته  LIS براي O(n log n) الگوریتم  :  راهکار •

 .هر ثانیه حیاتی است

 

 

پشتی را باز کرد. باید قطعات الکترونیکی سنگین و باارزشی را براي از کار انداختن ها به اتاق ژنراتور رسیدند. سوکره کولهآن 
 .بردزمان زیادي می ٪100کردند. وزن قطعات زیاد بود و دقت هاي دیدبانی انتخاب میبرج



 

 

 
  (FPTAS) ژنراتورپشتی  چالشِ کوله:   4ایستگاه عملیاتی   ���

 .  با وزن بالا و زمان محدود 0/1 پشتیکوله ءمسئله : مسئله •
اي). با قربانی کردن مقدار (طرح تقریبی کاملاً چندجمله  FPTAS استفاده از الگوریتم تقریبی راهکار : •

 .  رود ناچیزي از دقت، سرعت محاسبه به شدت بالا می

 

 

گـــراف   کـــرد. او شـــبکه مخـــابراتی زنـــدان را مثـــل یـــکهـــا را قطـــع میهـــاي دوربیندادهحـــالا مایکـــل بایـــد جریـــان 
 . دید. هر کابل ظرفیت مشخصی براي انتقال داده داشت (Flow Network) جریان



 

 

 

 
 ) Edmonds-Karp(  چالشِ گلوگاه شبکه:   5ایستگاه عملیاتی   ���

 ) یبخش شبکه (گلوگاه اصل  نی ترفیکردن ضع  دا یپ:     مسئله •
و  (Max-Flow Min-Cut) کمینه برش  -بیشینه شار   استفاده از قضیه   راهکار :    •

براي یافتن و قطع کردن «کمینه برش». با این کار،  (Edmonds-Karp) کارپ- ادموندز الگوریتم
 د . شوکل سیستم نظارتی ایالت در آن منطقه کور می

 

 

  موقعیت  هر براي باید. داشت را مرز به منتهی  هايجاده تماممایکل نفس عمیقی کشید. مسیر باز بود، اما محیط ناآشنا. او نقشه 
 .شدمی  آماده احتمالی



 

 
 

 
  )Floyd-Warshall( هاي جایگزینچالشِ جاده   : 6ایستگاه عملیاتی   ���

 .  نقاط منطقهجفت  همه بین مسیر  ترینکوتاه یمحاسبه:  مسئله •
  ◌ٴ ترین راه به نقطهتا اگر در هر لحظه مجبور به تغییر مسیر شدند، سریع وارشال- فلوید الگوریتم :راهکار   •

   .بدانند را بعدي امن

 

 :تاپ را بست و گفتچکید. لپاش میمایکل به تیم نگاه کرد. عرق از پیشانی
 «.سیستم کور شد. حالا ما شبح هستیم»

 



 .ها، راه آزادي را در دل تاریکی ترسیم کرده بودندسمت خروجی فاضلاب دویدند، در حالی که الگوریتمها به آن 
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